CWAKTtiny Aufbau- und Inbetriebnahmehinweise

Es ist am Gunstigsten, wenn man bei der Bestliickung mit den Teilen niedriger Bauhdhe beginnt
(Widerstande, Drosseln) und danach den Quarz, 8pol.-IC-Sockel, Keramikkondensatoren und
zuletzt PLCC-Sockel, Elko, PS/2-Buchse und den Spannungsregler einlotet.

Beim Quarz die Isolierfolie nicht vergessen, damit die ohne Lotstopplack versehene, unter dem
Gehause liegende Durchkontaktierung keinen Kurzschluf’ verursacht.

Da die PS/2-Buchse mechanisch beansprucht wird, sollte man diese beim Léten fest andriicken.
Zwischen Buchse und Platine darf kein Zwischenraum entstehen !

Einbaurichtung / Polaritat folgender Bauteile sind zu beachten :

- 1uF-Elko (Pluspol zeigt zum EEPROM)

- Spannunsregler (Masseflache zum Platinenrand)
- IC-Sockel (Markierung)

- Transistor (entsprechend Leiterplattenaufdruck)
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Vor dem Stecken der ICs empfielt es sich die +5V Spannung an den Sockeln nachmessen (PLCC-
Sockel am 1n SMD-Kondensator bzw. Pin8 am EEPROM-Sockel). Sie liegt typisch knapp tber
+5V. Werte von z.B. 4,8 V kénnen bereits auf einen defekten Spannungsregler hindeuten !

Beim Anschluld der Betriebsspannung auf richtige Polaritat achten, ein Verpolschutz ist nicht
vorhanden !

An die Paddle-Keyer-Eingange (JP3: pin1 und 2) darf keine Spannung angelegt werden ! Sie sind
lediglich Gber die Keyer-Kontakte nach Masse zu schalten.

VCC

00
— [
o
—
S 11 0532 Mh el
<l e - 101 Rst Pooaco 4
vCCe * POASDT ==
s o —— Lo A P Pozanz (L
= L
- aH o2 2 T Poanne |22
20 : =
I » HTAL2 POSADS | ==
5 POEADE | 5L
D GND GMD = Pl T2 FOTADT |2
P14 T2EH
e e L 58 ‘5* P12 F2.0_A8 %
= S EE P2ipe |
PE2 T T o K P22 mo |28
i S P15 Piaan [
2 oo . = 81 pig Po4 iz 2
oldo}p2 cHl I P25 413 |2t
4 3 =
oo VYWV » F2E 14 —
Bl 1000 L2 3 P30 sRxD P27_&1% =
3 2] rad M .-
o2 ‘ 1] P32 aiTe o
O 3.3 AT alE
o 121 paam FEER I
A=K ' P3.5T1
- 15 PIEAE
FITRD
o
ATBACE2 o8 H
g N
9 O
& 51 sps oD “—%
o
& R PR
= Cl Y R
=]
< ] e a0 -
T
1
Ve mj—gc ™ —91
oT = GND GND
IC2 24008 0| )
—1s
GND -
4718V . <
o = 4T 1Y
7BL05 s
Yl WO Ll—/r
= R0 =
3TE T —aTE
GHD GND SHD

VCC



Falls die Ausgange flr Steuerungszwecke bzw. fir QRSS-Betrieb verwendet werden, mul} deren
maximale Belastbarkeit beim Anschluf® externer Schaltungen (D/A-Konverter, Schaltstufen usw.)
beachtet werden. Nach den Angaben im Datenblatt des ATMEL AT89S52-Prozessors auf der
Webseite www.atmel.com kénnen an die Ausgange der Ports 1 und 2 maximal vier LS-TTL-Lasten
angeschaltet werden. Pro Port-Pin werden 10 mA Maximalstrom (LOW-Pegel am Ausgang)
angegeben, wobei die Summe aller Ausgangsstrome pro Port jedoch 15 mA nicht tGbersteigen
darf.

|'IIII'I |
JPz @ JF‘IEI
JP3 ..
— Mascs Funkgerit
[=E =t +. A ]
hlazz= mH
_|_
Strom-
VErSorgang

Spannungsreqler kiihlen,
falls erforderlich

—_ Pin-Beleguny
PTT —_—
PIT —F— 1 ®

: il
CWi K linkenstecker
(6,3 mm 12545
£ | Strich-Paddle
¢ | Punki-Paddle
“ﬁ"‘d-‘L"Q*’I & sf— Komriandos —s-ag #7
92'7 - pac —» 37
TRIT]
JP2 T JP1 (I
JP3 PTT m
Masse m
PS/2 +7..15V m
Masse m
CWKtiny



http://www.atmel.com/

